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ELECTRICAL PRODUCTS
COMPANY

ADIVISION OF A. O. SMITH CORPORATION

EDS DATE 02-22-2008

— |
THIRD ANGLE PROJECTION
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DESCRIPTION
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A PROFILE OF ANY SURFACE CORNER FILLETS TO: CONFIDENTIAL: THIS DRAWING AND ITS INFORMATION ARE

A~ PROFILE OF ANY LINE INCH .020  mm 0.5 THE EXCLUSIVE AND CONFIDENTIAL PROPERTY OF A.Q.  [SIZE BWG NO
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PESO NETO DIMENSIONES DE MOTOR EN PULGADAS
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TODAS LAS DIMENSIONES MOSTRADAS EN
PARENTESIS SON DE REFERENCIA. TODAS
LAS DEMAS DIMENSIONES SON DE
TOLERANCIA SEGUN LA SIGUIENTE TABLA A
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DE LARGO DE CURA

NOTA:
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/ VARIACION

¢- POSICION REAL

© CONCENTRICIDAD

= SIMETRIA

CARACTERISTICAS DE GEOMETRIA Y SIMBOLOS

A MENOS QUE SE ESPECIFIQUE DE
OTRA MANERA, LAS TOLERANCIAS DE
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ELIMINAR REBABAS Y ORILLAS FILOSAS
EL BORDE.

TERCER ANGULO
DE PROYECCION

@

, FECHA EDS: (02-22-2008

DESCRIPCION:

REV. FORMATO: F

140T DWG_O-LINE BB OP/EN

PULG .003-.015 mm 0.1-0.4
FILETEAR ESQUINA: PULG .020 mm 0.5
MAQUINAR SUPERFICIES

PULG 125 mm 3.

DIMS METRICAS MOSTRADAS [PARENTESIS]

CONFIDENCIAL: ESTE DIBUJO Y SU INFORMACION

SON PROPIEDAD DE USO EXCLUSIVO Y CONFIDENCIAL DE
A.O.SMITH CORP. Y NO DEBERAN SER REVELADOS,
DUPLICADOS, DISTRIBUIDOS O USARSE DE OTRA MANERA
SIN EL CONSENTIMIENTO ESCRITO DE A.O. SMITH CORP.

—TODOS LOS DERECHOS RESERVADOS.ASME Y14.5M 1994
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